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MAGNETIC

AUTOCONTROL™

Steuerungen
MAGTRONIC

Fahrzeugdetektor
MID 2 E-800

Technische Daten Type
Versorgungsspannung: V
Leistungsaufnahme: W
Betriebstemperatur:

Luftfeuchte:

Schleifeninduktivitat:
Arbeitsfrequenz:
Ansprechempfindlichkeit (df / f):

Schleifenzuleitung:
Ausgangsrelais:

Schaltspannung:
Gehause

MaBe: (HxB xT) mm

Der Detektor MID

Der Mikroprozessor-gesteuerte MID 2
Kanal-Detektor kann zur berthrungslosen
Erfassung von Fahrzeugen eingesetzt wer-
den. Uber die angeschlossene Induktions-
schleife kénnen PKW's, LKW's, Fahrréader,
Hubstapler und Fahrzeuge mit metalli-
schem Aufbau erkannt werden.

Einsatzgebiete:

- Schrankensteuerungen
- Park- und Verkehrstechnik
- Tur- und Torsteuerungen

Einstellmoéglichkeiten
Empfindlichkeit

Mit der Einstellung der Empfindlichkeit wird
fur jeden Kanal festgelegt, welche
Frequenzanderung ein Fahrzeug hervor-
rufen muss, damit der Ausgang des De-
tektors gesetzt wird.

Die Einstellung der Empfindlichkeit erfolgt
fur jeden Kanal getrennt Uber jeweils 2 DIP-
Schalter.

MID 2E

24V AC/DC, +/- 10%
max. 2,0 W

-20° bis +70° C

max. 95%, o

25 - 800 pH

30 - 130 kHz in 2 Stufen
0,01% — 0,65% in 4 Stufen
0,02% - 1,3% (dL/L)
max. 250 m

1 Dauerrelais

1 Impulsrelais

24V AC/DC
Kunststoffgehause

far C-Schiene

mit 2x 3-pol. Klemmen
79 x22,5%x90 mm

Kanal 1: DIP-Schalter 1 und 2

Empfindlichkeitsstufe Kanal 2: DIP-Schalter 3 und 4

1 niedrig (0,64% f/F)

2 (0,16% f/F)

|

B

3 (0,04% f/F) B -
HI |

4hoch  (0,01% f/F)

Haltezeit und Reset

Die Haltezeit kann Uber DIP-Schalter 6 ein-
gestellt werden. Nach Ablauf der Haltezeit
wird "Schleife frei" signalisiert und auto-
matisch ein Neuabgleich der Schleifen
durchgefuhrt. Die Haltezeit startet mit dem
Belegen der Schleife. Ein Neuabgleich kann
manuell durch Anderung der Haltezeit-Ein-
stellung ausgel6st werden.

Arbeitsprinzip des Dauerrelais

Im Auslieferungszustand arbeiten beide
Relais im Ruhestromprinzip, wobei jeweils
die Offner auf die Anschliisse gefiihrt sind.
Die Relaisarbeitsweise ldsst sich tber Jum-
per soweit diese auf der Platine bestlckt
sind entsprechend nachfolgender Tabelle
verstellen. Dazu muss das Detektorgehau-
se vorsichtig getffnet werden.

Achtung!

Auf der Platine befinden sich elektrosta-
tisch gefahrdete Bauteile. Bei Arbeiten am
offenen Gerdt sind entsprechende Vor-
sichtsmaBnahmen zu treffen. Bauteile oder
Leiterbahnen nicht berthren! Bei Schaden
durch unsachgemaBe Behandlung erlischt
die Gewahrleistung!

Haltezeit DIP-Schalter 6
5 Minuten 7 57 e
unendlich m 57 oo Karte
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Info-Nummer: MF 5186/D
Technische Anderungen vorbehalten.

Magnetic Autocontrol GmbH
Grienmatt 20

D-79650 Schopfheim

Phone: +49 7622/695-5
Fax:  +49 7622/695-602
e-mail: info@ac-magnetic.de
http://www.ac-magnetic.com
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Detektorzustand Relaisarbeitsprizip
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Relais [Jumper [Stellung Relaisfunktion
P12 ®| |®] SchlieBer
1 23 |@ (@ Offner
P3| 12 ®|X| Arbeitsstromprinzip
2-3 0|0 Ruhestromprinzip
P2 |12 O] O] schlieBer
2 23 |Of |O] | Offner
P4 |12 R|®| Arbeitsstromprinzip
23 @@ Ruhestromprinzip

O einstellbar tGber Jumper
© fest eingestellt (Lotbriicke)
@ optional einstellbar (Lstbriicke andern)

Frequenzeinstellung

Die Arbeitsfrequenz des Detektors ist in 2
Stufen Uber DIP-Schalter 5 einstellbar.

Frequenz DIP-Schalter 5
niedrig m "\
hoch om v/

Der zuldssige Frequenzbereich betragt
30 kHz bis 130 kHz. Die Frequenz ist von
der sich aus Schleifengeometrie, Win-
dungszahl und Schleifenzuleitung erge-
benden Induktivitdit und der gewadhlten
Frequenzstufe abhangig.

Ausgabefunktion
Anwesenheitserkennung

Fur Anwesenheitserkennung ist DIP-Schal-
ter 7 in die linke Stellung zu bringen. In
dieser Einstellung wird Uber Relais 1 An-
wesenheit auf Schleife 1 signalisiert. Mit
DIP-Schalter 8 wird das Ausgabesignal fur
das Relais 2 bestimmt.

DIP-Schalter 7

Ausgabefunktion DIP-3chalter 8

beide Kanale [0 <o
Anwesenheitserkennung [

1]
ﬁanai % ,IAnwelsel?h_eitserk. O <>
anal 2 Impuls beim
Ver‘l)assen o

Richtungserkennung

Steht DIP-Schalter 7 in der rechten Stel-
lung, werden zwei Richtungslogiken in
Abhangigkeit von DIP-Schalter 8 unter-
statzt.

Ausgabefunktion BIP-SchaIter 7

P-Schalter 8
beide Kanale [0 <rs
Anwesenheitserkennung m /o
Kanal 3 (s e I s>

Verlassen i

Der Richtungsimpuls findet vorwiegend bei
Zahlanlagen seine Anwendung, wahrend
das Richtungsdauersignal zur Anforderung
bei Tor- und Schrankensteuerungen dient.
An den Beispielen in der nachsten Spalte
wird die Funktionsweise der Richtungs-
logiken erldutert. Das Richtungssignal wird
Uber das Relais der zuerst befahrenen
Schleife ausgegeben, d.h. bei Fahrtrich-
tung 1*2 erfolgt die Signalisierung Uber
Relais 1.

Die Erzeugung des Richtungssignals in um-
gekehrter Fahrtrichtung erfolgt in gleicher
Weise.

Bei Bruch oder Schluss einer Schleife wird
fir die Dauer der Stérung in den Modus
Anwesenheitserkennung umgeschaltet.
Uber das Relais des nicht gestérten Schlei-
fenkanals wird jetzt beim Belegen der
Schleife Anwesenheitssignal ausgegeben.

Ausgénge und LED-Anzeige
Kontaktzustande der Relais

Die grline LED signalisiert die Betriebs-
bereitschaft des Detektors. Uber die rote
LED wird in Abhangigkeit vom Belegungs-
zustand der Schleife die Aktivierung des
Relaisausganges angezeigt.
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Relais 1
Impuls

Relais 1
Signal ,ein”

Relais 1
Signal ,bleibt”

Relais 1
Signal , aus”

LED griin |Led rot Detektorzustand
Schleifen- |Schleifen-

Kontrolle |zustand

aus aus Versorgungsspanung fehlt
blinkt aus Abgleich oder Frequenzausgabe
an aus Detektor bereit, Schleife frei

an an Detektor bereit, Signalausgabe
aus an Schleifenstérung

Ausgabe der Schleifenfrequenz

Ca. 1s nach dem Abgleich des Detektors
wird die Schleifenfrequenz tber Blinksig-
nale der griinen LED ausgegeben. Zuerst
erfolgt die Ausgabe der 10 kHz-Stelle des
Frequenzwertes. Je 10 kHz Schleifenfre-
guenz blinkt die griine LED des Detektor-
kanals einmal. Nach 1s Pause erfolgt die
Ausgabe der 1 kHz-Stelle in gleicher Weise.
Besitzt die Einerstelle die Wertigkeit '0' so
werden 10 Blinksignale ausgegeben. Die
Blinksignale der 1kHz-Stelle sind etwas
kurzer als die der 10 kHz-Stelle.

b) Kolonnenverkehr
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Relais 1
Impuls

Relais 1
Signal ,.ein”

Relais 1
Signal ,bleibt”

Relais 1
Signal ,bleibt”

Relais 1
Signal ,aus”

Relais 1
Impuls

Relais 1
Signal ,ein"

Relais 1
Signal ,bleibt”

Relais 1
Signal ,aus”

) zuriickrollendes Fahrzeug
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Magnetic Automation Corp.
3160 Murrell Road

Rockledge, FL 32955, USA
Phone: (+1) 321/635 85 85
eMail: info@magnetic-usa.com

19 Beverage Drive

Magnetic Automation Pty. Ltd.

Tullamarine, Victoria 3043, Australia
Phone: (+61)3/93 30 10 33
eMail: info@magnetic-oz.com

Magnetic Control Systems
(Shanghai) Co. Ltd.

999 Ning-giao Road, Bldg. 2W/1F
Pudong New Area

Shanghai 201206, China

Phone: (+86)21/58 341717
eMail: magnetic@online.sh.cn

Magnetic Control Systems Sdn.Bhd.  Mag
No. 16, Jalan Kartunis U1/47
Temasya Ind. Park, Section U1
40150 Shah Alam, Selangor
Darul Ehsan, Malaysia
Phone: (+60) 3 /556917 18 Fax:
eMail: info@magnetic.com.my eMai

netic Autocontrol Pvt. Ltd.,

,.Sree Krishna Leela”
Apt.3, | Floor, I Main Road, RA Puram
Chennai- 600 028, India.

Phone: + 91 44 52111222

+9144 52111221
I: magneticsales@vsnl.net




